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ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU | JAKOSCI
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WYKONANIA POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1. Czes¢ ogdlna

1.1. Nazwa zaméwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sg wymagania ogdine
dotyczace wykonania i odbioru robdt elektrycznych w remontowanej i odbudowywanej kaplicy Sw.
Onufrego w Stroniu Slgskim przy ul. Kosciuszki 55 na dziatce nr 504 AM-9, zgodnie z projektem
budowlanym tom Il Projekt instalacji elektrycznych — opracowanie Firma HTM, z kwietnia 2008.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe stosowang jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét elektrycznych (Kod CPV 4531000-3 )

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspdlne dla wszystkich
elektrycznych robot instalacyjno-montazowych.

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacijg
projektowg i poleceniami Inwestora.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtdéwnych trasy linii kablowych, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wtasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajgcego,

— sporzgdzong przez Wykonawce.

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i ST

1) Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegodlnione w choéby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

2) W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.
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3) Wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

4) W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

5) Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg lub
ST.

6) Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

7) Cechy materiatdbw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé z
okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

8) W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pemni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
ST i wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4. Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych
zarzgdzen wiasciwych jednostek w sprawie ogdélnych warunkéw uméw o prace projektowe w
budownictwie oraz o realizacje inwestycji budowlanych.
Jednostkg wykonawczg robdt elektrycznych na prowadzonej budowie jest kierownik robot
wystepujacy w charakterze podwykonawcy bezposrednio wspoipracujgcy z generalnym
wykonawcg, bedgcym organizatorem i gospodarzem na budowie.
Wykonawca robo6t ma zapewni¢:
— ogrodzenie placu budowy,
— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrebnione miejsca magazynowania
materiatow,
— odpowiednie dojazdy na plac budowy,
— zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych ilosciach i parametrach,
Place i magazyny zamkniete do skladowania materiatdw, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do roboét elektrycznych powinny byé wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.
Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do s$rodkéw transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatéw lub przedmiotdw oraz urzadzen dostarczanych na
plac budowy i do ich objetosci. Szerokos¢ i potozenie drég powinny odpowiadaé wymaganiom
zapewniajgcym mozliwos¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatéw i innych
przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich stanowisk pracy na budowie.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umownag.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca ma obowigzek:

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,

podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy, oraz unikaé uszkodzeh lub
ucigzliwos$ci dla oséb lub wlasno$ci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan ma mie¢ szczegoélny wzglad na:

lokalizacje baz, sktadowisk, wykopow i drég dojazdowych,

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca ma utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym wskutek
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
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Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, (np. rurociggi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych
sieci i urzgdzen. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzgdzeh w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajgcego
uzgodnieniami, zatgczonymi do dokumentacji projektowe;.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia istniejgcych instalacji i
urzgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora wiascicieli istniejgcych sieci i
urzgdzen, oraz wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora i administratorow tych instalacji, oraz bedzie z nimi wspétpracowaé, dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb
terenu budowy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za powstate straty na budowie, zgodnie z
poleceniami Inwestora.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

W czasie realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenhstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzgdzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakorczenia robét (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inwestora).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposdb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byty w zadowalajgcym
stanie przez caty czas trwania robo6t, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien
rozpoczac roboty utrzymaniowe, nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek
sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia roboét.

1.5. Nazwa i kod grupy , klasy lub kategorii roboét
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych, Kod CPV 4531000-3.

1.6. Katalog okreslen podstawowych
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikdw.
Wopisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

Materiaty

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

Zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a je$li przedziat tolerancji nie zostat
okredlony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Przedmiar robot

Wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

2.  Wyroby budowlane — przechowywanie i transport

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodta wytwarzania lub zamawiania tych materiatow i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych
lub probki do zatwierdzenia przez Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwos¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inwestora.
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Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru Ilub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc¢
pbzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3.  Sprzeti maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byc
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci w zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustaleh w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy witasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4.  Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Transport kabli

Transport kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem warunkow:
= kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli masa

kregu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia jest wyzsza od +4 oC, przy czym wewnetrzna
Srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna srednica zewnetrzna kabla,

= zaleca sie przewozenie bebnéw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza sie przewozenie
bebnéw z kablami w skrzyniach samochodéw ciezarowych lub przyczepach,

= bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodu powinny byé¢ ustawione na krawedzi tarcz,
a tarcze bebnéw powinny by¢é przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny nie
mogly sie przetaczac, uktadanie bebnéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione,
kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo, zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w
czasie przewozenia bebna z kablem,
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= umieszczenie i zdejmowanie bebnow z kablami z samochodu zaleca sie wykonac przy pomocy
zurawia,

= swobodne staczanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregdéw kabli jest
zabronione.

5. Wykonanie robét

5.1. Uwagi ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, lub
wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inwestora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentac;ji projektowej lub w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Roboty ziemne

Roboty ziemne wykonywac recznie i z uzyciem sprzetu mechanicznego.
Zachowaé szczegodlng ostroznos¢ w trakcie wykopdw w strefach istniejgcych sieci podziemnych.
Wykopy zaleca sie wykonywac recznie.

Przepusty kablowe

Przed uktadaniem kabli wykonaé niezbedne przepusty kablowe i uszczelni¢ po utozeniu kabli.
Szczegoty przedstawiono w dokumentacji projektowe;.

5.2. Wykonanie robét

Zasilanie obiektu

Linia kablowa n.n.

Remontowang i odbudowywang kaplice Sw. Onufrego w Stroniu Slgskim na dziatce nr 504 AM-9 przy
ul. T. Ko$ciuszki nalezy zasili¢ pragdem przemiennym, 3-fazowym, na napigecie 400V, 50Hz, w ukfadzie
sieci TN-S, z projektowanego zestawu kablowo — pomiarowego ZZP, zlokalizowanego na ww. dziatce,
w poblizu istniejgcego stupa linii napowietrznej nn EnergiaPro, projektowang linig kablowg YAKXSzo
5x16mm2 utozong do rozdzielnicy RE. Kabel nalezy wprowadzi¢ do budynku w rurze ochronnej pod
poziomem podtoza.

Linia kablowa nn zasilajgca zestaw ZZP, wraz z zestawem zasilajgco-pomiarowym jest przedmiotem
inwestycji i odrebnego opracowania EnergiaPro Oddziat w Watbrzychu.

W projekcie zagospodarowania terenu przedstawiono propozycje lokalizacji ww. zestawu na dziatce
Inwestora.

Wewnetrzng linie zasilajaca YAKXSzo 5x16mm2 budowang w ziemi nalezy uktada¢ w terenie
zniwelowanym, po wykonaniu innych robét ziemnych, zachowujgc odlegto$ci poziome i pionowe
zgodnie z odpowiednimi normami i przepisami. Przepusty zabezpieczy¢ przed zamuleniem.

8/16



Dla oswietlenia terenu zaprojektowano obwdd os$wietlenia zewnetrznego wykonany kablem YAKYZzo
3x10mm2. Lampy skrajne nalezy uziemi¢. Zaprojektowano lampy parkowe o wysokosci 4,5m, na
stupach metalowych, okrgglych z sodowymi zrodtami swiatta 70W/230V. Sterowanie wytgcznikiem
zmierzchowym i recznie. Zasilanie w rozdzielnicy RE obiektu.

Przed oddaniem do eksploatacji nalezy wykona¢ proby montazowe (pomiary izolacji, sprawdzenie
ciggtosci zyt, probe napieciowg) oraz wykonac¢ inwentaryzacje geodezyjng. Kabel n.n. nalezy ukfadaé
na dnie rowu kablowego, na gtebokosci min.70cm. Pod kablem nasypa¢ warstwe piasku o grubosci
10cm. Kable n.n. po ulozeniu przykry¢ folig koloru niebieskiego. Na koncach linii kablowych
pozostawic¢ zapas kabla. Na korcach linii oraz trasie linii, co 10 m wykonac¢ znaczniki kablowe.

Roboty ziemne wykonywac recznie, zachowujgc odpowiednie przepisy BHP.

Przy budowie sieci elektroenergetycznych nalezy postepowacé zgodnie z ustawg z dnia 7.07.1994r. —
Prawo Budowlane / tekst jednolity Dz. U. nr 156 z 2006r, poz.1118 z pdzn. zmianami/ oraz ustawg
z dnia 27.03.2003. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. nr 80, poz. 717) i aktami
wykonawczymi do tych ustaw.

Sieci kablowe nalezy budowa¢ zachowujgc wymagania normy PN-75/E-05125 ,Elektroenergetyczne
linie kablowe. Projektowanie i budowa” , Normy SEP N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i
sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa” w catoéci, szczegdélnych norm branzowych
elektrycznych, a takze innych norm branzowych w zakresie dotyczacym zachowania odlegtosci przy
skrzyzowaniach i zblizeniach.

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr47 poz. 401 z dnia
06.02.2003)

Zastosowany osprzet instalacyjny musi posiadac¢ certyfikat B, Biura Badan ds. Jakosci.

Pomiar rozliczeniowy energii elektrycznej
Bezposredni ukfad pomiarowy, zainstalowany w zestawie ZZP jest przedmiotem opracowania i
inwestycji EnergiaPro.

Rozdziat energii elektrycznej

Zaprojektowano rozdzielnice RE, do zabudowy wnekowej w $cianie w prezbiterium kaplicy.

Instalacje w obiekcie nalezy wykona¢ w ukladzie sieci TN - S, stosujac przewody 5-cio zytlowe z
wydzielonymi zytami: ochronng i neutralng dla odbiornikéw tréjfazowych i 3- zylowe z wydzielonymi
zytami: ochronng i neutralng dla odbioréw 1-fazowych.

Wylacznik pozarowy

Z uwagi na zabytkowy charakter obiektu sakralnego zaprojektowano zainstalowanie Gtéwnego
Wytacznika Pozarowego. Funkcje wytgcznika pozarowego petni¢ bedzie roztgcznik kompaktowy 125A
z wyzwalaczem wzrostowym 230V AC, zabudowany w polu zasilajgcym rozdzielni RE. Przycisk
wytgcznika pozarowego zamontowaé nalezy w obudowie IP55 zainstalowanej w Scianie zewnetrzne;
obiektu, na wysokosci prezbiterium.. Pokrywe przycisku w szafce nalezy zaopatrzy¢é w opis na
tabliczce grawerowanej ,WYLACZNIK POZAROWY OBIEKTU”. Przewody do przycisku majg byé
wykonane w klasie podwyzszonej odpornos$ci pozarowej.

Instalacje oswietlenia i gniazd wtykowych

Instalacje oswietleniowg oraz gniazd wtykowych nalezy wykonac¢ przewodami tréjzytowymi jako
instalacje podtynkowa/wtynkowsg i w rurkach karbowanych ochronnych przewodami o poziomie izolacji
750V.

Obwody oswietleniowe bedg zatgczane lokalnie, w poszczegdinych pomieszczeniach. Zaktada sie
montaz kinkietéw nasciennych w Sali gléwnej, prezbiterium, balkonie nad prezbiterium, montowanych
na wysokosci 2,20m od poziomu posadzki. W rozdzielni zaprojektowano odpowiednie zabezpieczenia
dla ww. obwoddw.

Gniazda wtykowe montowac¢ nalezy na wysokosci 0,3m od posadzki, wytgczniki os$wietleniowe
montowac na wysokosci 1,2m, lub zgodnie z projektem aranzacji wnetrz.

W pomieszczeniach o zwiekszonej wilgotno$ci nalezy stosowac osprzet szczelny i Il kl. ochrony.
Dobér opraw i ich ostateczng lokalizacje wraz z doborem i lokalizacjg osprzetu tgczeniowego
nalezy uzgodni¢ z Architektem i Inwestorem.

Zaprojektowana instalacja zapewnia odpowiednie zasilanie i sterowanie tymi oprawami.

Oprawy oswietleniowe i osprzet elektryczny instalowany na zewnatrz budynku powinien byé w
wykonaniu szczelnym i Il kl. ochrony.
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W rozdzielni RE zaprojektowano obwdd dla zasilania oswietlenia terenu. Sterowanie obwodem
reczne, tgcznikiem w RE lub przekaznikiem zmierzchowym.

Instalacja odbiorow indywidualnych

W rozdzielnicy RE zaprojektowano zasilanie elektrycznego ogrzewania podtogowego obiektu.

Zaleca sie taki dobdr systemu grzewczego, aby zachowaé pobdér mocy 100W/m2. Przyjeto budowe
trzech obwoddéw ogrzewania, kazdy po ok. 3,0kW, zasilany 1-fazowo. Zasilanie powinno by¢
doprowadzone do systemowych szafek zasilajgco - sterowniczych

Instalacja potaczen wyréwnawczych

W kapliczce, w prezbiterium, w sgsiedztwie rozdzielnicy RE nalezy zainstalowa¢ w puszcze p/t giéwng
szyne uziemiajgcg GSU, ktdrg nalezy potgczy¢ z instalacjg uziomu otokowego.

Szyne GSU nalezy potaczy¢ z szyng PE w rozdzielnicy RE. Z szyng wyréwnawczg nalezy potgczyc
przewodami DY2,5mm2 ukfadanymi w rurach ochronnych wszystkie przewodzace czesci obce
znajdujgce sie w chronionych pomieszczeniach.

( np. konstrukcje metalowe schodéw, metalowe elementy konstrukcyjne, ptaszcze ochronne systemu
ogrzewania podtogowego, itp.)

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa

Jako srodki ochrony dodatkowej przed porazeniem prgdem elektrycznym nalezy stosowac
samoczynne wytgczenie zasilania przy pomocy wytgcznikdw réznicowo-prgdowych, wylgcznikéw
instalacyjnych nadmiarowo-pragdowych , wkfadek topikowych.

Ochrona przeciwprzepieciowa
Zgodnie z normg PN-IEC 60364-4-443 w obiekcie zaprojektowano dodatkowg dwustopniowg ochrone
przeciwprzepieciowa. Ochrone | i |l stopnia przed przepieciami nalezy wykona¢ w rozdzielnicy RE.

Instalacja odgromowa

Uziom otokowy dla instalacji odgromowej, wykona¢ nalezy bednarkg stalowg Fe/Zn 25x4 mm2
utozong wokot obiektu w odlegto$ci min. 1,0m i na gtebokosci min.0,6m.

Potgczenia nalezy wykonac jako state—spawane z zastosowaniem ochrony antykorozyjnej.

Ochronna instalacja odgromowa nie jest wymagana. Jednak z uwagi na zabytkowy charakter obiektu
zaleca sie jej wykonanie.

Jako zwody poziome nalezy wykorzysta¢ metalowe pokrycie dachu. Zwody pionowe wykona¢ nalezy
drutem stalowym ocynkowanym Fe/Zn ¢8mm, a przewody uziemiajgce bednarkg Fe/Zn 25x4mm2.
Pofgczenia przewoddéw uziemiajgcych z uziomem nalezy wykona¢ jako stale—spawane z
zastosowaniem ochrony antykorozyjne;.

Przewody odprowadzajgce nalezy potaczy¢ z przewodami uziemiajgcymi przy pomocy ztgczy
kontrolnych drut-bednarka zabudowanych nasciennie na wspornikach lub we wnekach zamykanych
drzwiczkami na wysoko$ci 0,4 m od poziomu terenu albo w studzienkach kontrolno-pomiarowych,
betonowych prod. GALMAR zlokalizowanych na poziomie terenu 0,5m od $ciany budynku, w
uzgodnieniu z Inwestorem.

Sposéb montazu przewoddw odprowadzajgcych: nasciennie przy pomocy wspornikow lub pod
tynkiem w rurkach RVS nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

Do instalacji poditgczy¢ nalezy wszystkie elementy metalowe znajdujgce sie na dachu.

Nalezy zatozy¢ paszport dla instalacji odgromowe;j.

Odbidr obiektu

Sprawdzenie poprawnosci realizacji robét wykonywac¢ wg PN-IEC 60364-6-61 ,Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze”, zasad ogodlnych i instrukgiji
producentow. Wszystkie urzagdzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci.

W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ miedzy innymi:

potgczen przewododw,

oznaczen przewodow,

trwatos¢ zamocowanego osprzetu,

umieszczenie schematéw i napisow.

Do odbioru kohcowego nalezy przedstawi¢ Swiadectwa jakosci elementow i materiatdw oraz komplet
protokotéw pomiarowych.
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6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robdét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacjg
projektowg lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
1) czes¢ ogodlng opisujgca:
— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
— bhp,
— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robdét,
— system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robaét,
— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli,
— sposoOb oraz forme gromadzenia wynikéw pomiardw, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow, proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji Inspektorowi Nadzoru;
2) czesc szczegotowg opisujgcyg dla kazdego asortymentu robot:
— wykaz maszyn i urzadzeh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku i wytadunku
materiatow , konstrukcji itp.,
— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
— sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw i wykonywania poszczegdlnych elementdéw robot,
— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostalty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okres$lajgcych procedury badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportdow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
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1) certyfikat na znak bezpieczehstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez projekt lub ST, kazda partia

dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez

Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inwestora,

— daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i

ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentac;ji projektowe;,
— dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robaét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy robaot.

6.6.2. Rejestr obmiaréow

Rejestr obmiaréow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb cigglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardéw.
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6.6.3. Pozostatle dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie réwniez nastepujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robdt,
— protokoty z narad i ustalen,
— korespondencije na budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wglgdu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze roboét lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inwestora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatlow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli projekt, ST lub przedmiar robét wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci
bedg wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekrd;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami projektu, przedmiaru robo6t lub ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czes$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w
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formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiarow, kidrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8.  Odbior roboét budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich SST, roboty
podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

— odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdéinego postepu roboét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wiascicieli tych sieci i urzadzen
podziemnych jakie zostaty w trakcie robot odkryte i zabezpieczone, zgodnie z trescig wiasciwych
uzgodnien.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru roboét dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inwestora.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacijg projektowg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajagcych i robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jakosS¢ wykonywanych robdot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg Ilub ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie z projektem
lub ST,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, osSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét
wiascicielom urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét kablowych i sieci uzbrojenia terenu,

— kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.

9. Sposbb rozliczen robét tymczasowych i prac towarzyszacych

9.1. Ustalenia ogdlne

Prace elektryczne objete niniejszg 0goéing specyfikacjg techniczng objete sg rozliczeniem ryczattowym
badz ryczattowo ilosciowym w zaleznos$ci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowaé sie odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (ij. tekst jednolity Dz. U. nr 156 z 2006r,
poz.1118 z pdzn. zmianami/

2. Ustawa z dnia 27.03.2003. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. nr 80, poz.
717) i aktami wykonawczymi do ustawy,

3. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 690 z pézn. zm.).

4. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),

5. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas

wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U. Nr47 poz. 401 z dnia 06.02.2003),

N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”,

PN-75/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”

PN-IEC-61024-1:2001/Ap1:2002 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdélne

PN-IEC-61024-1-1:2001/Ap1:2002 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine

Wybdr pozioméw ochrony dla urzgdzen piorunochronnych
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10.
11.
12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.

19.
20.
21.
22.

PN-IEC-61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine
Przewodnik Badanie, Projektowanie,montaz, konserwacja i sprawdzania urzadzen
piorunochronnych.

PN-86/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogdlne.

PN-IEC 60364-5-54 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.”

PN-IEC 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.”

PN-IEC 60364-4-473 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkdw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed prgdem przetezeniowym.”

PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ prgdowa dtugotrwata przewodow.”

PN-IEC 60364-443 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
tgczeniowymi.”

PN-IEC 60364-482 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.”

PN-IEC 60364-6-61 ,nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze”

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-91/E-05010 Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
PN-88/E-08501 Urzgdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-EN 60909:2002 (U) Prady zwarciowe w sieciach tréjfazowych pragdu przemiennego. Cze$¢é
0: Obliczanie prgdow

Opracowanie

mgr inz. Ryszard Kulczak
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